
池化层：



池化结果：



池化code：

max_pool2d(input, self.kernel_size, self.stride,                            

self.padding, self.dilation, self.ceil_mode,                            

self.return_indices)



池化code：

max_pool2d(input, self.kernel_size, self.stride,                            

self.padding, self.dilation, self.ceil_mode,                            

self.return_indices)



遗忘层：

大规模的神经网络有两个缺点：费时、容易过拟合。

过拟合是很多机器学习的通病，过拟合了，得到的模型基本
就废了。而为了解决过拟合问题，一般会采用ensemble方

法，即训练多个模型做组合，此时，费时就成为一个大问题，

不仅训练起来费时，测试起来多个模型也很费时。总之，几
乎形成了一个死锁。

Dropout的出现很好的可以解决这个问题，每次做完

dropout，相当于从原始的网络中找到一个更瘦的网络遗忘

层。



Dropout：



池化code：



池化code：


